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• Podkladom pre ďalší výskum v oblasti 3D grafiky, 
modelovania a výpočtov v strojnom konštruovaní.

 
• V mechanickom konštruovaní sa vyskytuje veľmi 

zriedka 

• Nový spôsob aplikácie a vzdelania metodiky umelej 
inteligencie
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Biologický Neurón Neuronová sieť

Čo je to neuronová sieť?
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Klasická vs. neuronová optimalizácia
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Model Optimalizačn
ý algoritmus

Model
Databáza / Dáta z 

predošlých modelov

Optimalizačn
ý algoritmus
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Particle Swarm Optimalization (PSO)
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Neuronová optimalizácia (machine learning) 

dokáže využiť predošlé dáta podobných 

modelov na zlepšenie a zrýchlenie optimalizácie



Aplikácie IA v 
strojárstve

9



„Klasické príklady strojového učenia“
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„Klasické príklady strojového učenia“

11



Potenciál AI v strojárstve
Maximalizovať koeficient vztlaku 
– Tvar turbínových lopatiek

Maximalizovať hmotnosť – 
Rozloženie nosníka mosta

Maximalizovať živnotnosť – Tvar 
a tlak brzdovej platničky
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Optimalizácia
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Optimalizačná technika

Množstv
o 

výpočtovKvalita 
návrhu

„Klasické“ metódy Metódy s neurónovou sieťou

Patternsearch MultiStartParticle 
Swarm

RNN CNN Auto
ML
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Live editor Optimizer
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Delivery drón
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Drón na doručovanie zásielok

Geometria
Výkon 

motorov

Váha a veľkosť 
zásielky

Ovládanie 
drónu PID
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Ako modelovať drón?

https://www.mathworks.co
m/help/aeroblks/quadcopt
er-project.html 
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asbTrajectoryTo
ol 

asbQuadcopterStart 

https://www.mathworks.com/help/aeroblks/quadcopter-project.html
https://www.mathworks.com/help/aeroblks/quadcopter-project.html
https://www.mathworks.com/help/aeroblks/quadcopter-project.html
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Plán PhD.

22



Ako definovať cieľovú 
funkciu drónu?

Počet koléčok na jedno nabitie 
batérie

Hmotnosť balíčka

Rýchlosť dorúčenia

Ako definovať 
okrajové podmienky?

Maximálne zrýchlenie 1G
Nepoškodený balík

 

Sledovať trajektóriu + 
Netrafiť prekážky
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Zhrnutie cieľu projektu
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1. Vytvoriť program, ktorý vytvorí syntetické data na základe 
požiadaviek drónu

2. Program, ktorý dá strojárovi odporúčané parametre a hodnoty 
veličín

3. Nový spôsob optimalizácie strojárských systémov
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Ďakujem za pozornosť


